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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT PENDETEKSI KETINGGIAN 

AIR DENGAN SENSOR ULTRASONIC BERBASIS 

MICROKONTROLER 

 

 

 
Rancang Bangun Alat Pendeteksi Ketinggian Air Dengan Sensor Ultrasonic 

Berbasis Mikrokontroler adalah sebuah alat yang digunakan untuk mendeteksi 

tinggi rendahnya air dengan menggunakan sensor Ultrasonic dan NodeMcu 

ESP8266 sebagai mikrokontrolernya. Alat ini dirancang untuk mempermudah dan 

mempercepat proses pengukuran ketinggian air saat banjir dan sensor Ultrasonic 

digunakan untuk mengukur ketinggian air dengan akurasi yang tinggi. Data hasil 

pengukuran yang didapat oleh sensor Ultrasonic akan dikirimkan melalui 

notifikasi ke aplikasi Telegram di perangkat Smartphone, Mikrokontroler yang 

digunakan dalam rancangan ini adalah mikrokontroler NodeMcu ESP8266. Hasil 

pengujian menunjukkan bahwa alat ini dapat mengukur tinggi rendahnya air 

dengan akurasi yang tinggi. Alat ini juga dapat dioperasikan secara mudah dan 

efisien. Dengan demikian, rancangan alat ini dapat menjadi solusi yang efektif 

dan efisien untuk mendeteksi tinggi rendahnya air pada saat banjir. Alat ini dapat 

diaplikasikan dalam berbagai bidang seperti pertanian, perikanan, dan industri. 

 

Kata Kunci: Monitoring Banjir, NodeMcu ESP8266, Sensor Ultrasonik, 
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ABSTRACT 

DESIGN OF WATER LEVEL DETECTOR USING 

MICROCONTROLLER BASED ULTRASONIC SENSOR 
 

 

 

Design of a Water Level Detection Tool with a Microcontroller-Based Ultrasonic 

Sensor is a tool used to detect the high and low levels of water using an 

Ultrasonic sensor and NodeMcu ESP8266 as the microcontroller. This tool is 

designed to simplify and speed up the process of measuring water levels during 

floods and Ultrasonic sensors are used to measure water levels with high 

accuracy. The measurement result data obtained by the Ultrasonic sensor will be 

sent via notification to the Telegram application on the Smartphone device. The 

microcontroller used in this design is the NodeMcu ESP8266 microcontroller. 

The test results show that this tool can measure the level of water with high 

accuracy. This tool can also be operated easily and efficiently. Thus, the design of 

this tool can be an effective and efficient solution for detecting high and low water 

levels during floods. This tool can be applied in various fields such as agriculture, 

fisheries, and industry. 

 

Keywords: Flood Monitoring, NodeMcu ESP8266, Ultrasonic Sensors 
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