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ABSTRAK
PERANCANGAN ALAT BANTU NAVIGASI BAGI TUNANETRA
MENGGUNAKAN SENSOR ULTRASONIC DENGAN OUTPUT SUARA
BERBASIS ARDUINO NANO

Alat bantu navigasi merupakan solusi yang penting untuk membantu tunanetra
dalam bergerak secara mandiri dan aman. Dalam penelitian ini, peneliti merancang
alat bantu navigasi yang menggunakan sensor ultrasonik dengan output suara
berbasis Arduino Nano yang dimana alat akan dipasangkan ke sebuah kotak lalu
ditempelkan ke sebuah tongkat. Alat ini dilengkapi dengan tiga sensor ultrasonik
yang berada di depan, di atas dan di bawah untuk mendeteksi objek di sekitar
pengguna, sebuah DF Player Mini MP3 dan untuk menghasilkan suara sebagai
panduan navigasi, satu speaker untuk mengeluarkan instruksi suara, dan sebuah
buzzer yang akan aktif saat objek mencapai jarak 35cm. Proses kerja alat dimulai
dengan tiga sensor ultrasonik yang secara terus-menerus mengirimkan gelombang
ultrasonik dan menerima pantulan dari objek di sekitarnya. Data jarak yang
didapatkan dari sensor-sensor tersebut kemudian diolah oleh Arduino Nano. Ketika
ada objek mendekati pengguna, Arduino akan mengaktifkan DF Player Mini MP3
untuk memainkan instruksi suara tentang arah objek tersebut dan sebuah buzzer
akan menyala apabila terdapat sebuah objek pada jarak 35cm.

Kata Kunci: Tunantera, Alat bantu navigasi, Deteksi objek, Panduan suara
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ABSTRACT
DESIGN OF NAVIGATION AID DEVICES FOR THE VIEW USING
ULTRASONIC SENSORS WITH SOUND OUTPUT BASED ON
ARDUINO NANO

Navigation aids are an important solution to help blind people move independently
and safely. In this study, researchers designed a navigation aid that uses ultrasonic
sensors with Arduino Nano-based sound output where the tool will be attached to a
box and then attached to a stick. This tool is equipped with three ultrasonic sensors
in front, above and below to detect objects around the user, a DF Player Mini MP3
and to produce sound as a navigation guide, one speaker to issue voice instructions,
and a buzzer that will activate when the object reaches a distance of 35cm. The
working process of the device starts with three ultrasonic sensors that continuously
send out ultrasonic waves and receive reflections from surrounding objects. The
distance data obtained from these sensors is then processed by the Arduino Nano.
When an object approaches the user, the Arduino will activate the DF Player Mini
MP3 to play voice instructions about the direction of the object and a buzzer will
turn on if there is an object at a distance of 35cm.

Keywords: Blind, Navigation aids, Object detection, Voice guidance
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