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ABSTRAK 

 

PERANCANGAN SISTEM PENDETEKSI KUALITAS TELUR 

AYAM BERBASIS IoT (INTERNET OF THINGS) 

MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER ESP32 

 

 
Kualitas telur ayam adalah faktor kunci dalam industri peternakan, demi memenuhi 

standar kualitas yang ketat dibutuhkan sistem pendeteksi otomatis yang dapat 

dengan akurat memisahkan telur dengan kualitas baik dan buruk. Selama ini cara 

yang digunakan masih manual yaitu dengan senter atau memanfaatkan sinar 

matahari, lalu dengan memasukkan kedalam air untuk mengetahui kualitas dari 

telur tersebut. Oleh karena itu sistem ini memungkinkan pengukuran dua parameter 

penting yang memengaruhi kualitas telur, yaitu tingkat transparansi cangkang dan 

berat telur. Sensor LDR (Light Dependent Resistor) digunakan untuk mengukur 

tingkat transparansi cangkang telur, sensor berat (Load Cell) digunakan untuk 

mengukur berat telur. Sistem ini menghasilkan akurasi yang cukup signifikan dalam 

proses pemilihan telur, dari 15 telur yang diuji pada alat menghasilkan 14,0% error 

dan menghasilkan 86,0% akurasi pada alat. Sistem pendeteksi kualitas telur ayam 

berbasis IoT (Internet Of Things) pada mikrokontroler ESP32 ini memberikan 

solusi yang sangat berguna dalam meningkatkan efisiensi produksi telur ayam dan 

memastikan kepuasan konsumen dengan produk berkualitas tinggi yang aman 

dikonsumsi. Dengan demikian, penelitian ini memiliki potensi untuk mendukung 

perbaikan dalam industri peternakan telur dan pangan secara keseluruhan. 

 

Kata Kunci : Kualitas telur ayam, Sensor LDR, Sensor berat, Arduino Esp32.  
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF IoT BASED CHICKEN EGG QUALITY 

DETECTION SYSTEM (INTERNET Of THINGS)  

USING ESP32 MICROCONTROLLER 

 

 
The quality of chicken eggs is a key factor in the livestock industry, in order to meet 

strict quality standards, an automatic detection system is needed that can 

accurately separate eggs with good and bad quality. So far, the method used is still 

manual, namely with a flashlight or utilizing sunlight, then by putting it in water to 

determine the quality of the egg. This system therefore allows the measurement of 

two important parameters that affect egg quality, namely the level of shell 

transparency and egg weight. An LDR (Light Dependent Resistor) sensor is used to 

measure the transparency level of the egg shell, a weight sensor (Load Cell) is used 

to measure the weight of the egg. This system produces significant accuracy in the 

egg selection process, from 15 eggs tested on the tool produces 14.0% error and 

produces 86.0% accuracy on the tool. This IoT (Internet Of Things) based chicken 

egg quality detection system on ESP32 microcontroller provides a very useful 

solution in improving the efficiency of chicken egg production and ensuring 

consumer satisfaction with high quality products that are safe for consumption. 

Thus, this research has the potential to support improvements in the egg farming 

and food industry as a whole. 

. 

Keywords: Chicken egg quality, LDR sensor, Weight sensor, Arduino ESP32.
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