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ABSTRAK

SISTEM PEMBERI PAKAN AYAM OTOMATIS
MENGGUNAKAN ESP8266 BERBASIS INTERNET
OF THINGS (loT)

Salah satu peternakan yang berkembang di Indonesia adalah peternakan ayam pedaging.
Untuk perusahaan broiler/ayam pedaging, diperlukan perawatan yang lebih baik dan
berkelanjutan untuk menghasilkan ayam broiler yang berkualitas tinggi. Banyak peternak
broiler yang masih menggunakan cara manual dalam memberi pakan ayam. Cara tersebut
kurang efektif dan kurang efisien, selain itu juga membutuhkan banyak sumber daya
manusia. Pada penelitian ini bertujuan untuk membangun sebuah Sistem Pakan Ayam
Berbasis Internet of Things yang memanfaatkan internet sebagai media untuk
pengendalian alat elektronik secara jarak jauh menggunakan mikrokontroler NodeMCU
ESP8266, motor Servo MG995 berfungsi memberi pakan ayam dan akan berputar selama
3000ms , Sensor Ultrasonik HC-SR04 sebagai pendeteksi ketersediaan pakan ayam, RTC
DS3231 sebagai penjadwalan waktu yang tepat, dan LED sebagai lampu indikator saat
pakai habis. Penelitian ini menggunakan aplikasi Blynk sebagai media pengendali dari alat
penelitian berbasis internet. Setelah dilakukan pengujian kerja sistem, hasil yang
didapatkan menunjukkan bahwa sistem telah dapat bekerja dengan memberikan pakan
secara otomatis. Saat pakan ayam sudah habis maka NodeMcu akan mengirimkan
notifikasi pada aplikasi Blynk.

Kata kunci : Ayam Pedaging, Internet of Things, Mikrokontroler, NodeMCU
ESP8266, Aplikasi



ABSTRACT

AUTOMATIC CHICKEN FEEDING SYSTEM USING
ESP8266 BASED ON INTERNET OF THINGS (loT)

One of the farms that is developing in Indonesia is broiler farming. For broiler
companies, better and more sustainable care is needed to produce high quality
broiler chickens. Many broiler breeders still use manual methods in feeding chickens.
This method is less effective and less efficient, besides that it also requires a lot of
human resources. This research aims to build an Internet of Things Based Chicken
Feeding System that utilizes the internet as a medium for controlling electronic
devices remotely using the NodeMCU ESP8266 microcontroller, the MG995 Servo
motor functions to feed chickens and will rotate for 3000 ms, the HC-SR04 Ultrasonic
Sensor as a detector of chicken feed availability, RTC DS3231 as a precise time
scheduler, and LED as an indicator light when it is used up. This research uses the
Blynk application as a controlling medium for internet-based research tools. After
testing the system's work, the results obtained showed that the system was able to
work by providing feed automatically. When the chicken feed runs out, NodeMcu will
send a notification to the blynk application.

Keywords: Broiler, Internet of Things, Microcontroler, NodeMCU ESP8266,
Application
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