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MOTO DAN PERSEMBAHAN 

 

MOTTO  

Sekali terjun dalam perjalanan jangan pernah mundur sebelum meraihnya, yakin 

usaha sampai. Karena sukses itu harus melewati banyak proses, bukan hanya 

menginginkan hasil akhir dan tahu beres tapi harus selalu keep on progress. 

Meskipun kenyataannya banyak hambatan dan kamu pun sering dibuat stres 

percayalah tidak ada jalan lain untuk meraih sukses selain melewati yang 

namanya proses. 
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ABSTRAK 

PERANCANGAN ALAT PENANAM BENIH JAGUNG 

BERBASIS INTERNET OF THINGS 

 

Teknologi Internet of Things dalam sektor pertanian akan mempercepat 

modernisasi industri pertanian, memungkinkan integrasi pertanian cerdas, dan 

menyelesaikan masalah pertanian. Jarak tanam sangat penting untuk mencapai 

produktivitas tinggi dalam menanam jagung. Jarak tanam yang terlalu rapat 

menyebabkan persaingan akar dalam memperoleh makanan lebih banyak antara 

satu sama lain, yang menyebabkan pertumbuhan tanaman tidak seragam. Namun, 

keseragaman jarak tanam dan kedalaman lubang sangat penting selama proses 

penanaman jagung karena terlalu banyak lahan yang tidak digunakan akan 

menyebabkan produktifitas yang rendah. Penelitian ini bertujuan untuk menanam 

jagung dengan memantau berapa banyak benih jagung yang jatuh ke lubang melalui 

LCD. Penggunaan alat tanam benih jagung ini diharapkan dapat meningkatkan 

kinerja petani jagung sehingga mereka dapat mencapai tingkat efisiensi dan 

efektifitas kerja yang tinggi. Alat tanam jagung yang dikembangkan dalam 

penelitian ini dapat mengidentifikasi kapasitas jagung untuk menjalankan 

penjatahan benih yang efektif. Dengan jarak tanam 20 cm x 30 cm dan kedalaman 

3 cm - 5 cm, diharapkan untuk menahan 2-3 benih per lubang. Proses pelubangan 

dilakukan dengan menggunakan stik berbentuk ceker ayam sebagai pembuat lubang 

dan roda motor kiri, kanan, depan, belakang sebagai penggerak alat untuk 

mengukur jarak jatuhnya benih jagung. 

 

Kata kunci : Internet of Things, NodeMCUESP32, Sensor Infrared, Servo 
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ABSTRACT 

PERANCANGAN ALAT PENANAM BENIH JAGUNG 

BERBASIS INTERNET OF THINGS 

 

Internet of Things technology in the agricultural sector will accelerate the 

modernization of the agricultural industry, enable intelligent agricultural 

integration, and solve agricultural problems. Plant spacing is very important to 

achieve high productivity in planting corn. Planting distances that are too close 

together cause competition among each other for roots to obtain more food, which 

causes uneven plant growth. However, uniform planting distance and hole depth 

are very important during the corn planting process because too much unused land 

will cause low productivity. This research aims to plant corn by measuring how 

many corn seeds fall into the hole via an LCD. The use of this corn seed planting 

tool is expected to improve the performance of corn farmers so that they can achieve 

high levels of work efficiency and effectiveness. The corn planting tool developed 

in this research can identify the capacity of corn to carry out effective seed 

rationing. With a planting distance of 20 cm x 30 cm and a depth of 3 cm - 5 cm, it 

is hoped that it will be able to accommodate 2-3 seeds per hole. The hole-making 

process is carried out using a chicken claw-shaped stick as a hole maker and left, 

right, front and rear motor wheels as a driving tool to measure the distance the 

corn seeds fall. 

 

Keywords: Internet of Things, NodeMCUESP32, Infrared Sensor, Servo
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