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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM OTOMATIS PEMBERI PAKAN
AYAM TERNAK DAN MONITORING SUHU KANDANG
BERBASIS ARTDUINO

Teknologi peternakan yang memiliki ciri khas pertumbuhan yang cepat, sebagai
penghasil daging dengan konveksi pakan yang rendah dan siap dipotong pada usia
yang memumpuni. Umumnya para peternak mereka menggunakan tangan untuk
menaburkan pakan pada tilang pakan dan berjalan sepanjang kandang yang mana
kandang ayam pedaging sangatlah luas. Sehingga kegiatan seperti itu bagi
peternak ayam sangatlah akan menyita waktu dan tenaga. Serta hal kedua yang
harus diperhatikan oleh peternak ayam adalah suhu. Maka peneliti akan
merancang suatu alat pengontrol suhu dan pemberi pakan ayam otomatis berbasis
mikrokontroler. Dalam merancang alat ini peneliti menggunakan inputan utama
yaitu sensor DHT11 yang akan diproses oleh arduino sehingga akan menghasilkan
output yang ditampilkan di LCD 16 x 2. Hasil dari uji coba sistem keseluruhan
dapat diketahui jika inputan DHT11 lebih dari 30°C arduino akan memerintahkan
relay menghidupkan kipas lalu sebaliknya jika kurang dari 30°C relay
diperintahkan untuk menghidupkan bohlam. Serta servo diperintahkan arduino
untuk membuka tutup tempat pakan sesuai waktu yang ditentukan.

Kata Kunci : DHT11, Relay, Servo, Arduino dan Ayam Ternak
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ABSTRACT

RANCANG BANGUN SISTEM OTOMATIS PEMBERI PAKAN
AYAM TERNAK DAN MONITORING SUHU KANDANG
BERBASIS ARDUINO

An animal husbandry technology characterized by fast growth, low feed
convection meat production and ready to slaughter at an early age. Generally,
farmers use their hands to sprinkle feed on the feed tills and walk along the cage
where the broiler cage is very large. So that such activities for chicken farmers
are very time and energy consuming. And the second thing that must be
considered by chicken farmers is temperature. So the researcher will design a
microcontroller-based automatic chicken temperature controller and feeder. In
designing this tool, researchers use the main input, namely the DHT11 sensor
which will be processed by Arduino so that it will produce an output displayed on
the 16x2 LCD. The results of the overall system trial can be seen if the DHT11
input is more than 30° arduino will order the relay to turn on the fan and vice
versa if less than 30° the relay is ordered to turn on the bulb. And the servo is
ordered by Arduino to open and close the feed bin according to the specified time.

Keywords : DHT11, Relay, Servo, Arduino and Chickens
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