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ABSTRAK

ANALISIS AKURASI METODE OPTICAL FLOW UNTUK
DETEKSI KECEPATAN KENDARAAN DI JALAN TOL
BERBASIS COMPUTER VISION

Peningkatan jumlah kendaraan di berbagai wilayah telah menyebabkan
peningkatan titik kemacetan dan pelanggaran di beberapa ruas jalan. Meskipun
jalan tol di Indonesia dirancang sebagai jalan bebas hambatan dengan kenyamanan,
kelancaran, dan keselamatan tinggi, angka pelanggaran dan kecelakaan masih ada.
Kendaraan di jalan tol sering melintas dengan kecepatan tinggi, meskipun terdapat
batas kecepatan yang ditetapkan. Untuk mengatasi permasalahan ini, digunakan
teknologi pengolahan citra menggunakan Metode Optical Flow dan algoritma
Lucas Kanade. Metode Optical Flow digunakan untuk mengidentifikasi dan
menganalisis video sampel dari CCTV guna mendeteksi kecepatan kendaraan.
Metode ini memungkinkan pengamatan perubahan intensitas pixel antara dua
bingkai berdekatan, membantu mendeteksi dan melacak kendaraan serta
menghasilkan bukti konkret ketika terjadi pelanggaran atau kecelakaan. Optical
flow dengan algoritma Lucas Kanade digunakan untuk memperkirakan gerakan
urutan dalam citra video, mengukur perubahan intensitas pixel dari satu frame ke
frame berikutnya, dan mengekstrak fitur visual yang relevan untuk menghasilkan
perkiraan kecepatan kendaraan.

Kata kunci: Kecepatan, Kendaraan, Optical Flow, Algoritma Lucas Kanade,
Computer Vision.
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ABSTRACT

ACCURACY ANALYSIS OF OPTICAL FLOW METHOD FOR
VEHICLE SPEED DETECTION ON COMPUTER VISION-
BASED TOLL ROADS

The increase in the number of vehicles in various regions has led to an increase in
congestion points and violations on several roads. Although toll roads in Indonesia
are designed as freeways with high comfort, smoothness, and safety, the number of
violations and accidents still exists. Vehicles on toll roads often travel at high
speeds, despite the posted speed limits. To solve this problem, image processing
technology is used using the Optical Flow Method and Lucas Kanade algorithm.
The Optical Flow method is used to identify and analyze video samples from CCTV
to detect vehicle speed. This method allows the observation of pixel intensity
changes between two adjacent frames, helping to detect and track vehicles and
produce concrete evidence when a violation or accident occurs. Optical flow with
Lucas Kanade algorithm is used to estimate the motion of sequences in the video
image, measure the change in pixel intensity from one frame to the next, and extract
relevant visual features to generate estimates of vehicle speed.

Keywords: Speed, Vehicle, Optical Flow, Lucas Kanade Algorithm, Computer
Vision.
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