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MOTTO 
 

“Apa yang melewatkanmu tidak akan pernah menjadi takdirmu, dan apa yang 

ditakdirkan untukmu tidak akan pernah melewatkanmu” 

 

“You wont find the same person twice, not even in the same person” 

 

“We went too far in our thinking and forgot that destinies are written” 
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PERANCANGAN SISTEM SOLAR TRACKING DUAL AXIS 
UNTUK OPTIMASI PANEL SURYA MENGGUNAKAN 

SENSOR LDR DAN GYROSCOPE BERBASIS 
INTERNET OF THINGS (IOT) 

 
ABSTRAK 

 
Sistem instalasi solar tracking dual axis merupakan sebuah sistem yang 

mampu untuk menggerakkan panel surya untuk selalu mengikuti pergerakan dari 
sumber cahaya matahari secara otomatis. Pergerakan dari sistem solar tracking 
dual axis memiliki dua arah pergerakan yaitu secara horizontal dan vertikal. Tujuan 
dari penelitian ini adalah menghasilkan sistem instalasi solar tracking dual axis 
yang mampu menggerakkan panel surya secara otomatis agar selalu dapat 
mengikuti gerak dari sumber cahaya. Sistem ini dilengkapi dengan sensor light 
dependent resistor yang mampu mendeteksi sumber cahaya, sensor BNO055 
(gyroscope) untuk mengetahui sudut dari solar panel, arduino uno yang berfungsi 
sebagai sistem kontrol dari sistem solar tracking dual axis, sensor INA219 yang 
merupakan sensor arus dan tegangan yang digunakan untuk mengetahui arus serta 
tegangan dari solar panel yang masuk ke battery/beban, serta menggunakan 
NodeMCU ESP8266 sebagai media komunikasi dengan website monitoring sistem 
solar tracker. Selain itu sistem ini juga dilengkapi dengan solar charge controller 
yang berfungsi untuk mengontrol arus pengisian dan arus yang disupply ke beban. 
Hasil dari penelitian ini diketahui bahwa sistem solar tracking dual axis yang telah 
di rancang dan diimplementasikan mampu untuk menggerakkan panel surya untuk 
selalu tegak lurus dengan arah datangnya sumber cahaya. Sistem ini lebih efisien 
untuk meningkatkan hasil energi yang di hasilkan oleh panel surya dibandingkan 
dengan menempatkan panel surya pada sudut elevasi tertentu.  

 
Kata Kunci : Arduino Uno, Light Dependent Resistor, Solar tracking dual axis, 
Solar Charge Controller, Website 



 ix 

DESIGNING OF A DUAL AXIS SOLAR TRACKING SYSTEM  
FOR SOLAR PANEL OPTIMIZATION USING LDR  

AND GYROSCOPE SENSORS BASED ON  
INTERNET OF THINGS (IOT) 

 
ABSTRACT 

 
The dual axis solar tracking installation system is a system that is able to 

move solar panels to always follow the movement of the light source of the sun 
automatically. The movement of the dual axis solar tracking system has two 
directions of movement, namely horizontally and vertically. The aim of this 
research is to produce a dual axis solar tracking installation system that is able to 
move solar panels automatically so that they can always follow the movement of 
the light source. This system is equipped with a light dependent resistor sensor 
which is capable of detecting light sources, BNO055 sensor (gyroscope) to 
determine the angle of the solar panel, Arduino Uno which functions as a control 
system for the dual axis solar tracking system, INA219 sensors which is a current 
and voltage sensors used to determine the current and voltage from the solar panel 
that goes into the battery/load, and uses NodeMCU ESP8266 as a communication 
medium with the solar tracker system monitoring website. In addition, this system 
is also equipped with a solar charge controller which functions to control the 
charging current and the current supplied to the load. The results of this study show 
that the dual axis solar tracking system that has been designed and implemented is 
able to move the solar panels to always be perpendicular to the direction of the 
light source. This system is more efficient for increasing the energy yield produced 
by solar panels compared to placing solar panels at a certain elevation angle. 
 
Keywords : Arduino Uno, Light Dependent Resistor, Solar tracking dual axis, 
Solar Charge Controller, Website 
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