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ABSTRAK

SISTEM MONITORING LEVEL AIR DAN NUTRISI PADA
TANAMAN HIDROPONIK BERBASIS INTERNET OF
THINGS

Dalam sektor pertanian, penggunaan [Internet of Things (IoT) menguntungkan
pertumbuhan kehidupan sosial masyarakat. Karena lahan yang terbatas untuk
menghasilkan hasil panen, masyarakat mulai mengembangkan metode pertanian
hidroponik. Petani yang membutuhkan lahan tanam yang luas dapat menggunakan
tanaman hidroponik sebagai solusi. Tujuan dari penelitian ini Membangun sebuah
prototipe sistem pemantauan ketinggian air dan nutrisi pada tanaman hidroponik
selada yang dikontrol mikrokontroler yang dapat melakukan pengisian ulang air
dan nutrisi otomatis. Masalah pada penelitian ini bagaimana mengontrol tingkat air
dan nutrisi dalam tanaman hidroponik agar lebih mudah bagi petani untuk
mengontrol jumlah air dan nutrisi dalam media tanam mereka. Solusinya dengan
membangun sistem yang dapat mengontrol level air dan nutrisi secara otomatis
dengan menggunakan NodeMCU ESP32, sensor ultrasonik, dan sensor 7Zotal
Dissolved Solid yang bisa terhubung dengan Android. Sistem ini mengetahui
tingkat air dan nilai konsentrasi nutrisi di dalam baki hidroponik. Jika sensor
ultrasonik mendeteksi tinggi air kurang dari 7 cm maka pompa air akan hidup.
Namun, jika tinggi air mencapai 15 cm maka pompa air akan mati secara otomatis.
Dan jika sensor tds mendeteksi nutrisi kurang dari 560 ppm maka pompa nutrisi
akan menyala, dan apabila nutrisi mencapai sampai 700 ppm maka otomatis pompa
akan mati. Nilai ketinggian air dan nutrisi akan digunakan untuk menampilkan data
sensor yang diolah ke smartphone Android melalui wifi NodeMCU ESP32. Selisih
nutrisi  TDS meter dan sensor TDS dengan rata-rata 9,86 ppm dengan

menggunakan banding dari tds meter.

Kata kunci : Internet of Things, NodeMCUESP32, Sensor Ultrasonik, Sensor TDS
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ABSTRACT

SISTEM MONITORING LEVEL AIR DAN NUTRISI PADA
TANAMAN HIDROPONIK BERBASIS INTERNET OF
THINGS

In the agricultural sector, the use of the Internet of Things (loT) benefits the growth
of social life in society. Due to limited land to produce crops, people have begun to
develop hydroponic farming methods. Farmers who need large planting areas can
use hydroponic plants as a solution. The purpose of this study is to build a prototype
of a water and nutrient level monitoring system in hydroponic lettuce plants
controlled by a microcontroller that can automatically refill water and nutrients.
The problem in this study is how to control the water and nutrient levels in
hydroponic plants to make it easier for farmers to control the amount of water and
nutrients in their planting media. The solution is to build a system that can
automatically control water and nutrient levels using NodeMCU ESP32, ultrasonic
sensors, and Total Dissolved Solid sensors that can be connected to Android. This
system detects the water level and nutrient concentration value in the hydroponic
tray. If the ultrasonic sensor detects a water level of less than 7 cm, the water pump
will turn on. However, if the water level reaches 15 cm, the water pump will turn
off automatically. And if the tds sensor detects nutrients less than 560 ppm then the
nutrient pump will turn on, and if the nutrients reach 700 ppm then the pump will
automatically turn off. The water level and nutrient values will be used to display
the processed sensor data to an Android smartphone via the NodeMCU ESP32 wifi.
The difference in TDS meter nutrients and TDS sensors with an average of 9.86

ppm using a comparison from the tds meter.

Keywords: Internet of Things, NodeMCUESP32, Ultrasonic Sensor, TDS Sensor
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