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ABSTRAK

Penelitian ini mengembangkan sebuah prototipe untuk mendeteksi dan
memisahkan tomat berdasarkan tingkat kematangannya, yaitu tomat matang,
setengah matang, dan mentah, dengan memanfaatkan warna sebagai parameter
utama. Alat ini menggunakan sensor warna TCS3200 dan teknologi NodeMCU
ESP32 untuk mengotomatisasi proses penyortiran. Ketika tomat ditempatkan pada
alat ini, sensor warna TCS3200 mendeteksi warna tomat, kemudian data warna
tersebut dikirimkan ke NodeMCU ESP32 untuk diproses lebih lanjut. Berdasarkan
hasil pemrosesan, tomat akan diarahkan ke wadah yang sesuai, tergantung pada
kematangan, baik untuk tomat matang, setengah matang, maupun mentah.
Pengujian dilakukan menggunakan 15 tomat, yang terdiri dari 8 tomat matang, 4
tomat setengah matang, dan 3 tomat mentah. Hasil pengujian menunjukkan bahwa
alat ini memiliki akurasi sebesar 73,3% dalam mendeteksi dan memisahkan tomat
sesuai dengan tingkat kematangannya. Prototipe ini diharapkan dapat memberikan
manfaat besar bagi petani dan industri pertanian dalam meningkatkan efisiensi dan
akurasi penyortiran tomat. Selain itu, alat ini juga dapat mengurangi potensi
kesalahan yang sering terjadi dalam penyortiran manual yang bergantung pada
persepsi manusia terhadap warna buah, sehingga membantu menjaga kualitas hasil
panen dengan lebih konsisten.

Kata kunci: Tomat, Penyortiran, Sensor Warna TCS3200, NodeMCU ESP32,
Otomatisasi, Kematangan, Efisiensi, Akurasi.



ABSTRACT

This research develops a prototype to detect and separate tomatoes based on their
maturity level, namely ripe, half-ripe, and unripe tomatoes, by utilizing color as the
main parameter. This tool uses TCS3200 color sensor and NodeMCU ESP32
technology to automate the sorting process. When a tomato is placed on this tool,
the TCS3200 color sensor detects the color of the tomato, then the color data is sent
to the NodeMCU ESP32 for further processing. Based on the processing results,
the tomatoes will be directed to the appropriate container, depending on the
ripeness, either for ripe, half-ripe, or unripe tomatoes. Tests were conducted using
15 tomatoes, consisting of 8 ripe tomatoes, 4 semi-ripe tomatoes, and 3 raw
tomatoes. The test results show that this tool has an accuracy of 73.3% in detecting
and separating tomatoes according to their maturity level. This prototype is
expected to provide great benefits to farmers and the agricultural industry in
improving the efficiency and accuracy of tomato sorting. In addition, this tool can
also reduce potential errors that often occur in manual sorting which depends on
human perception of fruit color, thus helping to maintain crop quality more
consistently.

Keywords: Tomato, Sorting, TC53200 Color Sensor, NodeMCU ESP32, Automation,
Ripeness, Efficiency, Accuracy.
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