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ABSTRAK

SISTEM KENDALI PERGERAKAN PANEL SURYA
MENGGUNAKAN DUALAXIS DENGANMOTOR SERVO

BERBASIS INTERNET OFTHINGS

Pembangkit listrik tenaga surya (PLTS) menjadi menarik sebagai
alternative menghasilkan listrik. Salah satu keunggulannya yaitu ramah
lingkungan. Kebanyakan panel surya yang dipakai bersifat statis atau diam,
sehingga penyerapan sinar matahari yang di dapat kurang maksimal. Maka dari itu
untuk mendapatkan energi matahari yang maksimal maka posisi sel surya tersebut
harus mengikuti arah datangnya sinar matahari. Pada penelitian ini telah
dilancarkan Pembangkit listrik tenaga surya dengan Membuat sebuah sistem
mentoring pada dual axis tracking system berbasis IOT untuk meningkatkan
efisiensi penerima cahaya oleh panel surya serta melakukan mentoring dari daya
yang dihasilkan oleh panel surya berbasis IOT. Di sini mengunakan dua
mikrokontroler yaitu Arduino sebagai penggerak sel surya dan Node MCU
sebagai monitoring dari daya yang di hasilkan panel surya. Penelitian dilakukan
selama tiga hari mulai pukul 08.00-16:00 WIB dan menghasilkan data dari sel
surya yang berbeda dari hujan akan ada penurunan data hingga cuaca membaik,
sehingga terjadi lonjakan Informasi.

Kata Kunci : Arduino UNO, Fotofoltaik, NodeMCU, Penggerak Sel
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ABSTRACT

SOLAR PANELMOVEMENT CONTROL SYSTEM USING DUAL
AXIS WITH INTERNET-BASED SERVO MOTOR OF THINGS

Solar power plants (PLTS) are becoming attractive as an alternative to generating
electricity. One of the advantages is that it is environmentally friendly. Most of the solar
panels used are static or silent, so that the absorption of sunlight that can be less than
optimal. Therefore, to get maximum solar energy, the position of the solar cell must
follow the direction of the sun's rays. In this research a solar power plant has been
launched by creating a mentoring system on an IOT-based dual axis tracking system to
increase the efficiency of receiving light by solar panels as well as mentoring the power
generated by IOT-based solar panels. Here it uses two microcontrollers, namely Arduino
as a solar cell driver and NodeMCU as a monitoring of the power generated by solar
panels. The research was carried out for three days from 08.00-16.00 WIB and produced
data from solar cells which are different from rain there will be a decrease in data until
the weather improves, resulting in a surge in information.

Keyword : Arduino UNO, Photovoltaic, NodeMCU, MG966R Servo, Cell Activator
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