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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ROBOT PENDETEKSI KEBOCORAN UAP GAS 

LPG BERBASIS INTERNET OF THINGS (IOT) 

 

Liquefied petroleum gas (LPG) adalah gas yang diproduksi oleh kilang minyak dan 

kilang gas, yang komponen utamanya adalah gas propana dan butana sekitar 99N, 

selebihnya adalah gas pentana yang dicairkan. Kebocoran gas paling sering 

disebabkan oleh celah antara katup silinder dan regulator karena gasket yang 

memisahkan celah antara katup silinder dan regulator tidak berfungsi dengan baik. 

Tentu hal ini membahayakan pengguna dan masyarakat sekitar, pendeteksian 

kebocoran gas elpiji secara manual sulit dilakukan. Kebakaran yang disebabkan 

oleh kebocoran gas LPG dapat dihindari dengan adanya sistem pengaman yang 

mendeteksi kebocoran gas dan bereaksi sedemikian rupa sehingga kebakaran dapat 

dicegah. Teknologi memegang peranan yang sangat penting dalam kemajuan 

kehidupan manusia. Dengan munculnya Internet of Things (IoT), teknologi 

informasi dapat diterapkan di banyak bidang, termasuk pendeteksian gas LPG dan 

pencegahan kebakaran. Dalam penelitian ini telah dibuat rancang bangun Robot 

pendeteksi kebocoran gas yang dilengkapi dengan sensor gas MQ-5 dan sensor 

jarak HC-SR04. Robot ini berfungsi untuk mencari sumber gas dan mendeteksi 

letak awal kebocoran gas. Robot dilengkapi dengan sensor jarak yang berfungsi 

untuk mendeteksi halangan yang ada pada sekitar sumber kebocoran gas, sensor 

akan terpicu hanya saat sensor mendeteksi kebocoran gas pada saluran. Notifikasi 

akan dikirim pada pengguna dengan tujuan pengguna dapat segera mengetahui 

keadaan didalam ruangan tersebut. IoT digunakan untuk memberikan informasi 

salah satunya yaitu IoT pada mendeteksi kebocoran gas. 

Kata kunci: Liquefied petroleum gas (LPG), Sensor Gas MQ-5, Sensor Jarak HC-

SR04, Internet of Things (IoT)  
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ABSTRACT 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF LPG GAS VAPOR LEAK 

DETECTION ROBOT BASED ON INTERNET OF THINGS (IOT) 

Liquefied petroleum gas (LPG) is gas produced by oil refineries and gas refineries, 

the main components of which are propane and butane gas around 99N, the 

remainder is liquefied pentane gas. Gas leaks are most often caused by a gap 

between the cylinder valve and the regulator because the gasket that separates the 

gap between the cylinder valve and the regulator is not working properly. Of 

course, this endangers users and the surrounding community, manually detecting 

LPG gas leaks is difficult. Fires caused by LPG gas leaks can be avoided by having 

a safety system that detects gas leaks and reacts in such a way that fires can be 

prevented. Technology plays a very important role in the progress of human life. 

With the emergence of the Internet of Things (IoT), information technology can be 

applied in many fields, including LPG gas detection and fire prevention. In this 

research, a design for a gas leak detection robot has been created which is 

equipped with an MQ-5 gas sensor and an HC-SR04 distance sensor. This robot 

functions to search for gas sources and detect the initial location of gas leaks. The 

robot is equipped with a proximity sensor which functions to detect obstacles 

around the source of the gas leak. The sensor will be triggered only when the sensor 

detects a gas leak in the channel. A notification will be sent to the user with the aim 

that the user can immediately find out the situation in the room. IoT is used to 

provide information, one of which is IoT for detecting gas leaks. 

 

Keywords: Liquefied petroleum gas (LPG), MQ-5 Gas Sensor, HC-SR04 Proximity 

Sensor, Internet of Things (IoT) 
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